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Se vocé ensina matérias relacionado a hidraulica, pneumatica, elétrica e tecnologias de controle, a facilidade
em ilustrar conceitos e comportamentos de sistemas é com certeza vital.

Criado em 1986 pela Famic Technologies para atender a demanda de ensino técnico e treinamento, é utilizado
em milhares de escolas ao redor do mundo, Automation Studio™ é um software completo, que oferece um
design intuitivo, animacao, simulacdo e funcées para andlises de sistemas em um ambiente versdtil e de
facil manipulacao. Permite que os professores apresentem mais conteido em menos tempo, melhorando o
entendimento e a capacidade de diagnosticos dos alunos e trazendo as escolas, faculdades e universidades
um o6timo retorno do investimento.
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A Solucdao Com o Melhor Custo-Beneficio para Retorno Maximo Sobre Investimento: Uma Solucdo
Escolas e Instituicoes de Ensino para Varios Departamentos

Automation Studio™ é uma solucdo completa que cobre uma vasta gama de  Como o Automation Studio™ abrange a maioria das tecnologias industriais,
tecnologias. E oferecido as escolas a um preco muito atrativo. ele pode ser utilizado em vdrios cursos e o custo poderd ser divido entre

diversos departamentos da escola.



A Ferramenta Essencial para o Ensino

Licenca de acesso remoto online
Facil de usar, confidvel e acessivel onde quer que vocé esteja!

Aproveite a funcao de acesso remoto para professores e alunos. Vocé pode
preparar e simular suas aulas e trabalhos de casa, da escola ou outro local
de trabalho.

Acesso
Remoto Online

Para professores e estudantes

Plataforma de Ensino

A Plataforma de ensino oferece materiais de apoio para varias tecnologias.
Ele fornece aos professores ferramentas essenciais para preparar suas aulas
e cursos. Automation Studio™ oferece guias, licoes e notas para todos 0s
niveis da disciplina.

Diferente de qualquer outro a nossa plataforma de ensino ¢ feita utilizando
sequéncia multimidia, o contetddo do curso oferecido pelo Automation
Studio™ ¢é interativo e animado pelo software. Professores podem modificar
o contetido utilizando Automation Studio™ de acordo com suas necessidades.
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Teorema de Pascal

Vamos utilizar uma prensa hidraulica onde a forga F1 é aplicada ao pistéo do reservatério R1. Esta forga cria
uma pressio P1 que faz com que o fluido se mova do reservatbrio R1 para o reservatrio R2. N6s iremos
demonstrar a relagéo entre a presséo P1 em R1 e a presséo em P2 em R2.

AreadoPistio  S1

Relagao drea 2151
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Definicdo de Poténcia Elétrica

Poténcia Elétrica

A potencia elétrica da ou produzida por um

elétrico em umm intervalo de tempo. £ determinada pela relagao a seguir e sua unidade de
medida é o Watts (W)

- E ¢ a tensao nos terminais do componente em Volts (V).
-1é acorrente que atravessa 0 componente em Ampere (A).

Lembre-se : A corrente ¢ a tensio sio positivas no sentido da polaridade positiva (+) e negativas na polaridade
negativa (-)

Convengao de Sinais

A convengao de sinais para poténcia indica que:
- O sinal positivo (+) indica que a corrente flui da polaridade + para a polaridade -
-Osinal negativo (1) indica o inverso.

Figura 1. Sentido da corrente no circuito

A Figura 1 ilustra a utilizagao desta convengao para determinar a poténcia da lampada.
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Exercicios Interativos

Exercicios Interativos criados utilizando o Automation Studio™ estao
disponiveis em diferentes tecnologias para testar a compreensao do aluno.
Estes exercicios incluem diagramas simples que podem ser analisados
utilizando os recursos de animacao e simulacdo do software. Os Alunos
podem responder as questdes de cada exercicio e os professores podem
modificar estes exercicios ou criar novos.
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4 Exercicio10 - Valvulas direcionais com acionamento
mecéanico

OBSERVAGOES

o 1. Descreva a sequéncia em que os cilindros V1 e V2 avangam

 E—
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| 2. Descreva a sequéncia em que os cilindros V1 e V2 retornam

3. Quais sdo as pressdes medidas nos mandémetros no avango e
retorno dos cilindros?

AVANCO RETORNO
Manémetro 1 bar_or psi bar_or psi
Mandmetro 2 bar_or psi bar_or psi
Mandmetro 3 bar_or psi bar_or psi
Manometro 4 bar_or psi bar_or psi

Esceva sua resposta nesta cabea do toxto

=

Fluxo de Trabalho

0 fluxo de trabalho permite professores criar e sequenciar contelidos
para avaliar a retencdo de conhecimento do aluno. Ndo é necessario
nenhum conhecimento de programacdo e pode ser utilizado para criar
exercicios automaticos. A ferramenta texto-para-voz pode ser integrada
para criar instrucoes orais em cada exercicio.
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‘ ‘ Criar e Simular Sistemas

Hidraulica

Em conformidade com as normas ISO 1219-1 e 1219-2 a biblioteca hidraulica
(Industrial e Proporcional) oferece todos os componentes necessarios para criar
sistemas e funcoes utilizados na hidrdulica Mobile e Industrial. Os componentes
sao pré-configurados. Parametros de simulacdo como curvas de eficiéncia,
cargas externas, vazamentos, viscosidade e caracteristicas térmicas podem ser
configurados se necessario.

Pneumatica
A biblioteca de

pneumaticos, 16g
Assim como a b
parametros dos

Controlador L
Programavel

Automation Stud
bibliotecas CLP com
Bradley™, Siemen
Com isso fica facil ¢

Eletronica Digital

Esta biblioteca inclui dispositivos padroes como: inversores, portas
l6gicas, flip-flops, contadores, registradores (shift registers),
comparadores, interruptores, LEDs, display de 7 segmentos, decoders,
multiplexadores e etc.

Saidas
Légicas

componentes necessarios para criar sistemas

podem ser configurados.

de controle de um sistema automatizado.

Vazamentos
pneumatica possui todos o0s

Cargas
varidveis nos
atuadores

Simulacdo
realista

Velocidade

Simulacao

icos e eletropneumaticos.
iblioteca hidrdulica, os
componentes também

Eficiéncia
energética

Configuracao
de cabos
e fios

ogico

io™ oferece trés
|6gica Ladder: Allen
s™ e |[EC 61131-3.

‘ ‘ Valvulas
riar e simular a parte

dinamicas
Falhas de
componentes

Caracteristicas

Eletrotécnica
do fluido

Unifilar

Esta biblioteca permite criar
diagramas para todos os niveis de

tensao em uma tipica representacao unifilar
de redes de geracdo, transmissao e distribuicao.




Combinando Diferentes Tecnologias ‘ ‘

Eletrotécnica

A biblioteca eletrotécnica oferece uma grande variedade de componentes para criar
circuitos desde aos mais simples até aos mais complexos em CA e CC utilizando
as normas IEC ou NEMA. Motores com Soft Starters e inversores de frequéncia
estao disponiveis. A biblioteca contém componentes criados de acordo com 0s
equipamentos reais de fabricantes como Siemens™, Allen Bradley™, etc.

Existem ainda ferramentas para projetar rapidamente e em escala, painéis de controle
e caixas de juncoes elétricas. Elétro calhas para montagem de grupos e tubos para
cabos estao disponiveis.

Furadeira Operada

E“i [t ,73 r ,;‘

= L—®

Frequénci At[i
equenda Controles elétricos

CC/CA A biblioteca de controles elétricos

Tensao interage com todos os componentes de

e Corrente outras bibliotecas para criar sistemas

Eficaz/Médi controlados elétricamente. Estdo

( cd / éd a/ disponiveis nos padroes IEC e JIC.

Instantanea)

Rendimento

volumeétrico,

mecanico e
curvas térmicas

IHM e Painel de Controle

Neste modulo, usudrios podem criar
facilmente formas que reproduzem
o comportamento do equipamento
representado. Também permite a criacdo
de painéis de controle para operar o
sistema virtual ou o equipamento real.

Dindmica
s

1SMiss&0 Pressao,

ecanica vazdo e
temperatura

Grafico de Funcao Diagrama de Blocos

Sequencial (SFC/GRAFCET) Com a biblioteca diagrama de blocos, é possivel criar um ambiente gréfico para
componentes e sistemas de modelacao usando funcoes de bloco predefinidas.
Pode também ser usada para criar e testar circuitos de controle fechado (loops).

Capacitancia
0 mddulo de Grafico de Funcao Sequencial é

a ferramenta idea para implementar estruturas de
controle. Somada as macros, 0 Automation Studio™
inclui etapas que permitem a ordem hierdrquica da ldgica.

Guincho Hidraulico

-3
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W‘ Componentes Customizados

Ferramentas de Configuracao

Automation Studio™ permite que o usudrio crie e configure valvulas,
cilindros, motores, para obter componentes que serao graficamente
conformes a0s seus requisitos e que respeitardo as performances
técnicas reais.
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Dimensionamento de Componentes

Automation Studio™ fornece folhas de cdlculo especificas para cada
categoria de componentes pneumaticos, hidrdulicos e elétricos que
incluem as formulas de cdlculo necessarias para o dimensionamento
correto do componente. Parametros de entrada podem ser definidos
utilizando curvas para o cdlculo de energia. Usudrios tem acesso rapido
as equacoes pertinentes ao cdlculo e definicoes de parametro.
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Crie e customize seus préprios simbolos,
Bibliotecas e Templates

Utilizando os componentes padrao, as ferramentas de desenho e funcoes
de agrupamento, usudrios podem criar e customizar suas bibliotecas.

Isto torna facil a criacao de bibliotecas especificas de um determinado
exercicio e contém apenas componentes que serao utilizados.

Vocé pode usar 0s componentes da sua propria biblioteca para recriar
virtualmente os exercicios praticos de hidrdulica, pneumatica, elétrica e
PLC. Os alunos serao muito mais eficientes quando estiverem na frente
do equipamento real.

Biblioteca | Pessoal % m =
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Companentes Genéricos | Pessoal
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Parametros de Simulacdo do Componente
Ajustavel

Por padrao, os parametros de simulacdo sdo configurados para cada
componente de modo que nenhuma configuracao inicial seja necessaria.
Isto inclui parametros como carga aplicada, dimensées, angulos,
vazamentos internos, forcas e torques, etc. Usudrios podem escolher as
propriedades favoritas e mostra-las ao lado do componente.
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Simulacdo Dinamica, Real e Visual

Automation Studio™ permite reproduzir fielmente o comportamento
dos sistemas de maneira dinamica e visual. Durante a simulacdo,
0s componentes sao animados, e as linhas mudam de cor de acordo
com seu estado naquele determinado momento.

A simulacdo ajuda explicar o funcionamento dos circuitos e assimilar
rapidamente os contetdos teoricos e 0s conceitos adquiridos em classe.
Também é possivel monitorar varidveis como pressao, vazao, poténcia,
tensdo e corrente em qualquer ponto do circuito. Os modos “Normal”,

“Camera lenta”, “Passo a Passo” e “Pausa” permitem controlar a velocidade
da simulacao.

Edicdo e Animacdo 3D

Automation Studio™ inclui um editor
3D que permite criar e importar
pecas em STEP, STL e IGES. E possivel
visualizar, simular e animar essas
pecas em 3D simultaneamente com
a tecnologia que as move.

Articulacdo Mecanica

Usando o Gerenciador de Mecanismo, corpos mecanicos podem ser
vinculados a atuadores hidrdulicos e pneumaticos para simular e animar
0s seus efeitos.

Mechanism Viewer - [Excavator: Vue] 2 3 x
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Crie Sistemas Completos “Z‘

Sistemas Virtuais

Utilizando as bibliotecas elétricas, CLP e Grafcet, o estudante pode
associar facilmente sensores, interruptores, lampadas, correias
transportadoras, etc., para que o sistema virtual funcione de acordo com
as instrucées do professor. Tudo é feito em um ambiente sequro!

B - Inputs

Escolha uma sequéncia
abalxo para Iniclar

B - Outputs a simulagio

® eseeosremonr

Sequénciat Sequéncla2  Sequéncia

A-Outputs
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i

Outputs

@cucan @ ouwemon
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Estampador

Animacdo em Corte

Usudrios podem criar e animar sistemas totalmente em corte para
visualizar os resultados da simulacao utilizando os componentes em
corte da biblioteca.




‘ ‘ Simulacdo e Anadlise de Circuitos

Andlise do Comportamento do Sistema

Vocé pode monitorar e visualizar varidveis durante a simulacao. Resultados
podem ser analisados apds a simulacao e exportados em outras aplicacdes

Modo de Anadlise e Diagndstico de Falhas

Crie ou ative falhas predefinidas em todos 0s componentes para analisar
como o sistema se comporta em relacdo a esta falha. Os alunos aprendem

para analises mais detalhadas.

R TR Y

rapidamente a resolver “E se” cendrios. Falhas podem ser ativadas
automaticamente de acordo com condicoes de simulacdo ou manualmente.
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Temperatura minima

Um conjunto completo de ferramentas de medicao, incluindo um
osciloscopio, multimetro, testes hidrdulicos, manoémetro e termometro
as ferramentas dinamicamente e

estao disponfveis. E possivel instalar
obter as leituras instantaneamente.
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Automation Studio™ possui ferramentas para desconectar cabos e
mangueiras durante a simulacdo para isolar partes do circuito, fazer
medicdes e reparar e trocar componentes com suspeita de falhas. 0 estado
completo do circuito é atualizado instantaneamente e de uma maneira
realista. Uma ferramenta de reparo também é fornecida, permitindo a
selecdo e remocao de falhas.
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extensa lista de ferramenta para
diagndstico permitindo a deteccao de
erros como por exemplo, mangueiras
ou cabos soltos, linhas redundantes,
nao conformidade com norma IS0, etc.

Ferramentas de @ Disgnéstica (2 s
(/ . L, . [E] Gonectores Livres
s o -,JEH g = Dia gno stico lidentiicaderes nicos
! o/ o [7] Componentes Diretamente Conectados (sem Fio)
- e som j "7 B E "?B::mm@‘?i{-zﬂpﬁ Automation Studio™ oferece uma 7] Henhum link asseciado
1 1 acinte [C] Componentes néo Associados a uma Peca e Catslogo

[C] Cabos redundantes

[C] Condutores sobrepostos

[7] Componentes invisiveis

[7] Conectores mecanicos sobrepostos

[] Links genéricos

[C] Falha declarada

[7] Acessérios com simbole asseciados a um compenente
[ Todos acessrios cam simbolo livres

[] Linhas com perda de carga forgada

[] Componente ligada a0 mecanismo

[7] Componentes com o identificader travade

[] Componentes com o nimero de visualizagio travado
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Interface entre Equipamentos e Controladores
Légicos Programaveis (CLPs)

Para conectar Automation Studio™ com um equipamento externo, vocé
pode utilizar um kit de interface /0 ou OPC Cliente - Servidor.

Kit interface 1/0

Este kit de interface ¢ um dispositivo fisico que permite a conexao de 8
entradas e 8 saidas diretamente a um CLP ou a outros componentes como
relés, contatos, valvulas, sensores, etc.

Completa Conexdo OPC Cliente - Servidor

Automation Studio™ oferece os madulos OPC Cliente e OPC Servidor. O
mddulo OPC cliente é uma interface de software padrao que permite que
o0 Automation Studio™ troque dados com qualquer PLC ou outro dispositivo
de controle em que possua um OPC servidor e vice-versa.

Can Bus para operar Maquinas Virtuais
Automation Studio™ pode se comunicar com qualquer OPC/CAN Bus

dispositivos de controle.
v 1
\" P

CAN Bus Dispositivos de
’ controle

— oPC — Bl

Cliente - Servidor =}

Gamepad

o

‘ Use

Automation Studio™

Kit de interface de E/S

Automation Studio™ Exportacdo de CLP

Este mddulo permite que os usudrios exportem o arquivo SFC/GRAFCET
em formato XML ou em Siemens Step7 Graph para programar seus CLPS
Siemens série $7-300. Ldgica Ladder Allen-Bradley pode ser gerada a
partir do SFC/GRAFCET, que pode ser transferido ao PLC.
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Atinja as Expectativas da Industria “

Catalogo de Fabricantes

Automation Studio™ ¢é o Unico software que oferece aos professores e
alunos uma extensa biblioteca com milhares de componentes pré-
configurados que reproduzem seu comportamento real durante a simulacao.

Eaton Bosch Rexroth Hydraforce
Linde Danfoss Comatrol
mll Delta Power Sun Hydraulics E mais...

Economize tempo com componentes pré-configurados de fabricantes
mundialmente conhecidos.

Gerencie as opcdes do componente

Crie circuitos utilizando os parametros dos fabricantes

Acesse imediatamente as atualizacoes do catdlogo

Gerenciador de Catdlogo 22 x

4[4 A
E-T-N“S
| |

L

I |Observacses |

Dados  Imagens

4 k=Deav-3-33C200-=
5 K*FDGE4V-3-2C03F-*

K'DG4V-3-33CO7N-"-"M-*-*"-"7-60
Eaton

S 20130222 1157
Hidriulica Proporcional\Vaivula Direcic
Proportional directional valve. solenoid operated. high
perormance.

Cada componente foi rigorosamente testado com o testbench do
Automation Studio™ para garantir que a simulacdo atenda as aplicacoes
tipicas e especificacoes de performance dos fabricantes. As bancadas de
testes virtuais disponiveis também ajudam a entender o comportamento
dos componentes e validar a selecdo dos produtos.

Y L,
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Bibliotecas e mddulos
« Eletrotécnica (AC/DC)

+ Hidrdulica/Hidrdulica Proporcional

+ Pneumdtica/Pneumatica Proporcional
- Controles elétricos

- Légica CLP, Allen Bradley™,
Siemens™ e [EC 61131

+ Gragico de Funcoes Sequénciais

(SFC/GRAFCET)
- Eletronica Digital
+ Eletrotécnica unifilar
- 2D-3D IHM e Painéis de Controle
- Diagrama de Blocos - Matematicos
- Dimensionamento de Componentes
Hidraulicos e Pneumdticos

.01an1s NolLyWo1ny S

Demostracéoes Online
Personalizadas e Gratuitas

Veja o Automation Studio™ em acéo,

ndo importa onde esteja!

@ AumomaTion stupio

Edicdo Educacional

- Dimensionamento de

Componentes Elétricos

+ Analise e resolucao de falhas -

Troubleshooting

+ Articulacdo Mecanica

- Gerenciador de Catdlogos

- Lista de Materiais e Relatdrios

- OPC Cliente, OPC Servidor (CAN Bus)
- Compiladores SFC e Exportacao

para formatos Siemens ™ e XML
(Automation Studio™ PLC)

+ Plataforma de ensino
- APIs/Script Language

\
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Plano de Manutencao Anual e Suporte Técnico

Ao assinar nosso plano anual de manutencao e suporte vocé tem
acesso imediato as vantagens exclusivas:

+ Acesso Remoto (WAN)
+ Atualizacoes de software, correcdes e novas versoes
+ Sessdo de formacao on-line (2 horas)

- Suporte Técnico Ilimitado (Telefone, Fax, E-mail,
Portal de Suporte Técnico)

- (atdlogo de Fabricantes
- Plataforma de ensino

 Para o uso avancado do Automation Studio™,
v | Compareca a uma de nossas secées de treinamento!

4

0 Automation Studio™ ngo exige nenhum treinamento prévio. Contudo,
nds oferecemos programas de treinamento para uso avancado. Seja
online, em suas instalacoes ou em nosso escritério em Montreal, temos
0 treinamento que vocé precisa!

Um produto é

Famic Technologies Inc.

Distribuido por

= India
Famic Technologies Pvt. Ltd.
Office No. 301, Pentagon Tower-1,
Magarpatta City, Pune-411013
+91 20 4003 1020

== Alemanha
Famic Technologies GmbH
Agnes-Pockels-Bogen 1,
80992 Minchen, Deutschland

141 Canada (Matriz)
Famic Technologies Inc.
350-9999 Cavendish
Montreal, QC, H4M 2X5, Canada
+1514 748-8050 +49 89 189 453 90
+1514 748-7169 +49 89 189 453 930

www.automationstudio.com | www.famictech.com

Automation Studio™ é propriedade de Famic Technologies Inc. Todas as marcas registradas sao propriedades de seus respectivos donos. Impresso no Canada. FT-BRO-1017-62



